W zwigzku z nieuwzglgdnieniem w przedmiarze robot wprowadzenia tymczasowe]j organizacji ruchu,
Zamawiajacy dodaje do przedmiaru robdt, nizej wymieniong pozycje:

4 Whprowadzenie tymczasowej org. ruchu
43 kalkulacja | Wprowadzenie tymczasowej org. ruchu kpl
d.4 witasna
1 kpl 1.000
RAZEM 1.000

Pozostale pozycje przedmiarowe pozostajg bez zmian.



